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Integrali indefiniti riconducibili ad elementari
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Integrale definito
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ff(x)dx = F(b) — Fl(a) = [F(X)E

’ dove F ¢ la primitiva di f(x)

Integrazione per parti
Integrale Jrix)g (x)ax = f(x)gx)=[ /' (x)g(x)dx
indefinito f(x) va derivata e g'(x) va integrata
b b

Integral , , >
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Si integrano per parti funzioni del tipo:
P(x)e* P(x)sinx  P(x)cosx e*“sinfx  e**“-cosBx
dove P(x) ¢ un polinomio

Integrazione per sostituzione
Integrale indefinito ff(h(x))h’(x)dx = ff(J’)dyy:h(x)

Intgrale [ F(R(x) R (x)dx = lf‘f(y)dy




